Listings zum FA-Beitrag

Sander, K.: Basic Stamps und Fledermäuse – Experimente mit Ultraschall. FUNKAMATEUR 54 (2005) H. 8, S. 808-810

Listing 1: Programm zum Blinken einer LED

' LED für 10 ms aufblitzen lassen und 1 Sekunde warten

' LED ist an I/O-Pin 0 angeschlossen

'{$STAMP  BS2SX}
'STAMP Directive (Auswahl BS2SX)

HIGH 0


' Pin 0 auf High (LED aus) 

Again:

  PULSOUT 0,12500
' LED leuchtet für 10 ms. 

  PAUSE 1000

' 1 Sekunde warten 

GOTO Again

' und das immer wieder 

Listung 2: Programm zum Abspielen einer Melodie

'{$STAMP  BS2SX}



i
VAR
BYTE

' Zähler für Ton 

f
VAR
WORD

' Frequenz der Note

C
CON
839

' C note 

D
CON
939

' D note

E
CON
1054

' E note

G
CON
1254

' G note

R
CON
3

' Pause 

FOR i = 0 TO 28

' Spielt 29 Töne aus der Tabelle 

  LOOKUP i,[E,D,C,D,E,E,E,R,D,D,D,R,E,G,G,R,E,D,C,D,E,E,E,E,D,D,E,D,C],f

  FREQOUT 7,563,f,(f-8) MAX 32768

NEXT

STOP

Listing 3: eine Alarmanlage auf Ultraschallbasis 

' ==================================================================

'   {$STAMP BS2}

'   {$PBASIC 2.5}

==================================================================

' -----[ I/O Definitionen ]---------------------------------------

Ping            PIN     8               ' Ping))) IO-Pin

' -----[ Konstanten ]---------------------------------------------

Trigger     CON     13

Scale       CON     $0CD            ' raw x 0.80 = uS

RawToCm     CON     2257            ' 1 / 29.034 

IsHigh      CON     1               ' für PULSOUT

IsLow       CON     0

' -----[ Variablen ]----------------------------------------------

rawDist         VAR     Word        ' Roh-Messwert

cm              VAR     Word

' Messwert in cm     


' -----[ Programm ]-----------------------------------------------

Main:

  DO

    Low 0                            ‘ alle Relais ausschalten

    Low 1

    Low 2


    GOSUB Get_Sonar                             ' Sensorwert holen

    IF (cm > 350) THEN GOSUB Relais1

    IF (cm > 200) THEN GOSUB Relais2 

    IF (cm > 100) THEN GOSUB Relais3

    PAUSE 500

  LOOP

  END

' -----[ Subroutinen ]--------------------------------------------

Get_Sonar:

  Ping = IsLow                          ' Triggerimpuls 0-1-0

  PULSOUT Ping, Trigger                 ' Sensor aktivieren

  PULSIN  Ping, IsHigh, rawDist         ' Echoimpuls messen

  rawDist = rawDist */ Scale            ' in µs umwandeln 

  rawDist = rawDist / 2           ' nur halben Schallweg berücksichtigen

  cm = rawDist ** RawToCm               ' in cm umrechnen

RETURN

Relais1:

High 0


‘ Relais 1 einschalten

Return

Relais2:

High 1


‘ Relais 2 einschalten

Return

Relais3:

High 2


‘ Relais 3 einschalten

Return
